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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang  

Seiring dengan kemajuan teknologi, permasalahan pada dunia industri tentang 

ketidakstabilan dari kecepatan motor DC sangat sering di temui untuk itu perlu suatu 

proses yang membutuhkan kecepatan putar motor yang konstan, agar sistem putar 

motor tersebut bisa stabil. Sedangkan untuk motor DC itu sendiri memerlukan supply 

tegangan yang searah pada  kumparan jangkar dan kumparan medan untuk diubah 

menjadi energi mekanik. Pada motor DC kumparan medan disebut stator (bagian yang 

tidak berputar) dan kumparan jangkar disebut rotor (bagian yang berputar). 

Motor DC sangat banyak digunakan dalam aplikasi industri. Penggunaan motor 

DC dapat dijumpai misalnya sebagai motor penggerak beban mekanik. Dalam 

penggunaannya diharapkan motor DC dapat bekerja secara efisien, dimana efisiennya 

suatu motor DC dapat kita lihat dari besarnya nilai efisiensinya 

Tugas Akhir ini membuat suatu pengaturan kecepatan motor DC dengan metode 

proporsional, dengan harapan putaran motor konstan ketika diberi suatu beban. Desain 

penelitian ini terdiri dari rangkaian power supply dan perancangan mekanik alat. 

Oleh karena itu,  muncul ide untuk membuat suatu peralatan elektronik yang 

dapat bekerja untuk mengatur kecepatan putar motor DC yakni “Pengaturan 

Kecepatan Putar Motor DC Dengan Metode Proporsional”. 

 

1.2    Rumusan Masalah 

 Berdasarkan latar belakang permasalahan diatas, maka rumusan masalah yang 

akan diangkat pada tugas akhir ini adalah : 

a. Bagaimana cara merancang dan pengujian power supply? 

b. Bagaimana merancang sebuah alat yang bisa mengontrol kecepatan putar motor 

DC agar tetap konstan? 

c. Bagaimana analisa pengaruh putaran motor DC ketika diberi beban sebuah 

magnet? 
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1.3 Batasan Masalah 

Batasan masalah dari penelitian yang dilakukan yaitu : 

1. Pada penelitian yang dilakukan hanya  membahas kontrol proporsional . 

2. Jumlah putaran motor DC akan dibaca oleh sensor encoder berupa signal digital. 

3. Pengereman pada motor DC dilakukan berupa sebuah magnet permanen.  

 

1.4 Tujuan Tugas Akhir 

Tujuan dari penelitian yang dilakukan yaitu mengatur kecepatan motor selalu 

konstan terhadap perubahan beban dan dapat melengkapi modul pembelajaran yang ada 

di Politeknik Negeri Bengkalis khususnya pada Teknik Elektronika. 

 

1.5    Manfaat  Tugas Akhir 

Manfaat dari pembuatan tugas akhir ini yaitu : 

a. Untuk melengkapi  modul-modul pembelajaran yang ada di Politeknik   Negeri 

Bengkalis khususnya pada jurusan Teknik Elektronika 

b. Mengatur kecepatan putar motor menggunakan mikrokontroller dapat 

meningkatkan efesiensi motor itu sendiri. 

 

1.6  Sistematika Penulisan 

Dari proses pembuatan alat pada tugas akhir ini yang dimulai dari persiapan, 

perencanaan, pengerjaan, dan perbaikan serta hasil dan analisa yang didapat maka 

diwujudkan ke dalam bentuk buku laporan tugas akhir dengan sistematika sebagai 

berikut: 

A. BAB I PENDAHULUAN 

Pada bab ini dijelaskan mengenai latar belakang, rumusan masalah, tujuan, 

manfaat, batasan masalah dan sistematika penulisan. 

B. BAB II LANDASAN TEORI 

Pada bab ini membahas tentang tinjauan pustaka dari beberapa referensi terkait 

dengan penelitian dan teori dasar yang berhubungan penyelesaian penelitian 
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komponen dalam perancangan pengaturan kecepatan putar motor DC dengan 

metode proporsional. 

C. BAB III METODOLOGI PENELITIAN 

Pada bab ini menerangkan tentang langkah-langkah dalam mengerjakan tugas 

akhir.  

D. BAB IV RANCANGAN DAN HASIL RANCANGAN 

Pada bab ini membahas tentang rancangan dan hasil dari rancangan yang 

dilakukan. 

E. BAB V PENUTUP 

Pada bab ini berisikan tentang kesimpulan dari hasil penelitian serta saran untuk 

penyempurnaan penelitian. 
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