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BAB V 

PENUTUP 

 

 

 

5.1. Kesimpulan 

Berdasarkan hasil yang didapat dari beberapa pengujian yang telah 

dilakukan, maka dapat diperoleh beberapa kesimpulan sebagai berikut:  

1. Secara keseluruhan sistem berfungsi untuk menghidupkan dan mematikan 

motor sesuai dengan kondisi listrik PLN saat normal dan saat terjadi 

pemadaman listrik. Adanya waktu jeda antara saat terjadinya pemadaman 

listrik dengan motor pembangkit, rata-rata waktu jeda hanya 2 detik. 

2. Sensor ZMPT101B yang digunakan memiliki error sebesar 4,77%, namun 

sistem masih bisa beroperasi dengan baik. 

3. Tegangan keluaran dari motor pembangkit sebelum digunakan untuk me-

looping motor penggerak memiliki tegangan sebesar 9,12 volt, setelah 

digunakan untuk looping tegangan yang dimiliki sebesar 5,33 volt. 

 

5.2. Saran 

Dalam menyelesaikan Tugas Akhir ini masih banyak sekali terdapat 

kekurangan, baik dari sistem perancangannya maupun pada peralatan yang telah 

dibuat karena ini merupakan penelitian pertama bagi penulis. Untuk memperbaiki 

kekurangan tersebut serta sebagai masukan untuk perbaikan sistem menjadi lebih 

baik atau menuju kesempurnaan bagi peneliti selanjutnya, maka diberikan 

beberapa saran sebagai berikut: 

1. Memperbaiki desain dan tata letak untuk setiap komponen agar lebih modis 

sesuai dengan fungsinya. 

2. Error yang terjadi pada sensor tegangan ZMPT101B dapat diatasi dengan 

mencari persamaan yang tepat untuk pemograman Arduino. 

3. Selain menggunakan relay sebagai saklar elektronik bisa juga menggunakan 

rangkaian transistor sebagai saklar.  
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