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Abstrak

Umumnya untuk membersihkan pekarangan rumah khususnya memotong
rumput menggunakan sebuah mesin yang penggunaannya dengan cara disandang,
selain itu juga diperlukan bahan bakar minyak untuk szzz/Fmesin tersebut agar
bisa dioperasikan. Melihat kondisi ekonomi saat ini diperlukan sebuah alternatif
untuk memudahkan dan menghemat bahan bakar agar pekerjaan tetap bisa
terlaksana. Berdasarkan penilaian tersebut, maka penulis akan membuat sebuah
alat pemotong rumput yang bisa dioperasikan tanpa menyandang alat pada saat
penggunaan dan bisa dikontrol menggunakan szzzzp/one dengan sistem seore
contro/yang pastinya juga akan hemat bahan bakar minyak karena alat beroperasi
menggunakan szzp/ydari baterai accu.

Sistem kendali ini memanfaatkan A/zesvozz pada smariplione yang akan
dihubungkan pada modul A/ezoor di rangkaian kontrol. Kemudian sinyal yang
masuk akan diproses oleh arduino sebagai pusat kendali dan dikendalikan oleh
pengguna dari aplikasi szzzzzp/0m¢ android yang sudah tersedia.

Jarak maksimal pengoperasian alat tanpa ada penghalang adalah 30 meter,
sedangakan jarak pengoperasian dengan adanya penghalang adalah 15 meter. Saat
ada penghalang semakin jauh jarak szzzzp/iome dengan mikrokontroller, maka
akan ada @e/zysaat motor dinyalakan.
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Abstract

Generally, lo clean e yard of lhe fLouse, especrally mowmne the lawn
usmng a machme hal s used by carrying i besudes thal el oil is needed o
supply e mackne so har i can be gperaled. Seemg e curren! economic
condizions, an allemanve s needed o laciliiale and save 17el so 1231 work can St/
e carrred our. Based on ese assessmienls, e auiior will make a lawn mower
1har can be operated without bearmng e device aurig use and can be controlled
usIng 2 smargplione with a remole conlrol systerm whrch cerlamly will also save
1zel oif because the device gperales using ballerres from e barery.

77215 control systerm utiizes bluelooll; on e smariplione hal will be
connected lo lhe bluelooll; module i the control crueurl. 7hen the mcommme spenal
will be processed by Ardino as e control center and conlrolled by lhie user lrom
e Andrord smariplione applicalion al 1s alreaady avarlaole.

7% maxmmium operanng distance of the ool withour a barrrer 1s 0 melers,
wihile the gperating distance witl e barrrer 7s /3 melers. When there s 2 barrrer
Zurther away lrom e smarplione will a microcontroller; there will be a adelay
wihen the molor 1s turned on.
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