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1.1 Latar Belakang

Teknologi didunia ini telah mengalami kemajuan yang sangat pesat
terutama dibidang elektronika. Perkembangan teknologi dan midernisasi peralatan
elektronik dan komputer banyak mengalami perubahan yang mendasar didalam
kegiatan manusia, dimana manusia sering menginginkan segala sesuatunya serba
otomatis dan praktis. Eraglobalisasi sekarang ini waktu dan tenaga sangat berarti
sehingga penggunaannya begitu diperhatikan sebaik mungkin. Manusia dituntut
untuk bekerja lebih cepat dan baik dalam mencapai tujuan yang diinginkan.
Dengan perkembangan teknologi yang semakin maju dan pesat, untuk kerja
peralatan elektronik dan komputer pun semakin meningkat dan mendorong
manusia mencari inovasi baru dalam penyediaan fasilitas dan sarana untuk
mencapai tujuan tersebut.

Kursi roda adalah alat bantu untuk berjalan, bagi penderita disabilitas dan
orang yang tidak sanggup lagi untuk berjalan. Alat ini bekerja dengan cara
menggerakkan rodanya menggunakan pengontrol dengan kendali jari tangan.

Dimana alat ini di buat untuk mempermudah pengguna atau penderita yang
mengalami lumpuh kaki dan organ tubuh lainnya. Organ tubuh penderita yang
bisa bergerak hanya jari-jari tangan sehingga di buatlah alat kontrol untuk
menggerakkan kursi roda. Dengan adanya alat ini penderita tidak lagi
membutuhkan bantuan dari orang lain untuk menjalankan kursi roda.

Pada penelitian ini dirancanglah alat pengontrol untuk kursi roda elektrik
yang dapat dikendalikan dan digerakkan oleh penderita tunadaksa dan lumpuh
dengan menggunakan gerak jari tangan. Kursi roda dirancang dengan
menggunakan dua buah motor penggerak dengan torsi besar dan kontroler
menggunakan Arduino Uno, dan ditambahkan flex sensor sebagai sensor

pengendali yang dipasang pada sarung tangan pengguna, serta modul wirelles



yang berfungsi mengirimkankan data sensor ke bagian kontrol pada kursi roda,
sehingga memudahkan pengguna untuk mengoperasikannya.

1.2 Rumusan Masalah
Adapun perumusan masalah dalam penelitian ini adalah sebagai berikut:
1. Bagaimana merancang sistem kontrol kursi roda elektrik dengan menggunakan
gerak jari tangan.
2. Bagaimana pengujian komponen pada bagian control kursi roda menggunakan
gerakan kursi roda.
3. Bagaimana prinsip kerja dari pengontrolan dengan menggunakan gerakan jari

tangan.

1.3 Tujuan Penelitian
Tujuan dari perancangan alat ini yaitu untuk pembuatan kursi roda elektrik

yang di control dengan gerakan jari tangan menggunakan sensor flex.

1.4  Manfaat Penelitian
Manfaat dari penelitian ini yaitu untuk memudahkan penderita lumpuh dan

tunadaksa mengoperasikan kursi roda tanpa bantuan orang lain.

1.5 Batasan Masalah
Pada pembuatan tugas akhir ini penulis membuat batasan masalah dalam
alat penggerakan kursi roda elektrik dengan menggunakan jari tangan ini, yaitu:
1. Perancangan sistem ini menggunakan program arduino dan sensor flex.
2. Kontrol kursi roda yang di rancang hanya memiliki 4 variasi gerakan.
3. Penerapan karakteristik sensor flex pada sarung tangan pengikut gerak jari

manusia.

1.6  Sistematika Penulisan
Adapun sistematika penulisan dalam penelitian ini yaitu sebagai berikut:
BAB I : Pendahuluan
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Pendahuluan berisi: latar belakang, rumusan masalah, tujuan
penulisan, manfaat penelitian, batasan masalah, sistematika
penulisan.
: Tinjauan Pustaka

Berisi tentang kajian pustaka dari beberapa penelitian terkait
dengan penelitian serta dengan teori sebagai penunjuk dalam
mengambil penelitian.
: Metode Penelitian

Berisi tentang dalam menyeesaikan penelitian, serta merancang
alat.
: Hasil Perancangan dan analisa

Hasil perancangan serta uraian analisis hasil penelitian.
: Penutup

Berisi kesimpulan dan saran yang direkomendasi.



