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KATA PENGANTAR

Assalamu'alaikum Warahmatullahi Wabarakatuh.

Puji syukur kehadirat Allah Swt. atas segala rahmat, hidayah, serta karunia-
Nya sehingga penulis dapat menyelesaikan Laporan kerja praktik yang berjudul
"Rancang Bangun Alat Simulator Proportional Control Valve (PCV) dan
Traditional Proportional Control Valve (JRP) di PT Indah Kiat Pulp & Paper Tbk
Perawang" dengan baik. Shalawat serta salam senantiasa tercurah kepada junjungan
Nabi Muhammad saw., yang telah membawa umat manusia dari zaman kegelapan
menuju zaman yang penuh dengan ilmu pengetahuan dan teknologi.

Laporan ini disusun sebagai salah satu syarat untuk menyelesaikan mata
kuliah kerja praktik pada Program Studi Diploma III Teknik Elektronika, Jurusan
Teknik Elektro, Politeknik Negeri Bengkalis. Pelaksanaan kerja praktik ini
bertujuan untuk memberikan pengalaman nyata kepada mahasiswa dalam
menerapkan ilmu yang telah diperoleh selama perkuliahan ke dalam dunia industri.
Melalui kegiatan ini, penulis memperoleh kesempatan untuk memahami secara
langsung sistem instrumentasi industri, khususnya dalam proses perancangan dan
pembuatan alat simulator Proportional Control Valve (PCV) dan Traditional
Proportional Control Valve (JRP) sebagai media pengujian dan pembelajaran di
Departemen Instrument PT Indah Kiat Pulp & Paper Tbk Perawang.

Penulis menyadari bahwa penyusunan laporan kerja praktik ini tidak
terlepas dari bantuan, bimbingan, dukungan, serta doa dari berbagai pihak. Oleh
karena itu, dengan segala kerendahan hati penulis menyampaikan ucapan terima
kasih yang sebesar-besarnya kepada:

1. Allah Swt. yang telah melimpahkan rahmat, hidayah, kesehatan, kekuatan,
serta kemudahan sehingga penulis dapat melaksanakan kerja praktik dan

menyelesaikan laporan ini dengan baik.



2. Ayah, Ibu, serta kakak tercinta yang senantiasa memberikan doa, kasih sayang,
motivasi, dukungan moral, spiritual, maupun material selama penulis
melaksanakan kerja praktik hingga penyusunan laporan ini selesai.

3. Ibu Ir. Murhanis, S.T., M.T., selaku dosen pembimbing kerja praktik Program
Studi Diploma III Teknik Elektronika, Jurusan Teknik Elektro, Politeknik
Negeri Bengkalis, yang telah memberikan arahan, masukan, bimbingan, serta
motivasi kepada penulis selama pelaksanaan kerja praktik dan penyusunan
laporan.

4. Pimpinan PT. Indah Kiat Pulp & Paper Tbk Perawang yang telah memberikan
kesempatan kepada penulis untuk melaksanakan kerja praktek di perusahaan.

5. Bapak Dadang Adiwijaya dan Bapak Ferdian Lesmana, selaku mentor
lapangan, yang telah memberikan kesempatan, arahan, bimbingan, serta
membagikan ilmu dan pengalaman kepada penulis selama pelaksanaan kerja
praktik, sehingga penulis dapat memahami berbagai pekerjaan dan sistem
instrumentasi yang ada di Area Maintenance -1 (AM-1).

6. Seluruh anggota Tim AM-1 PT Indah Kiat Pulp & Paper Tbk Perawang yang
telah menerima penulis dengan baik, memberikan ilmu, pengalaman kerja,
serta membantu penulis selama pelaksanaan kerja praktik.

7. Teman-teman seperjuangan dan rekan kerja praktik yang selalu memberikan
semangat, bantuan, kerja sama, serta dukungan selama menjalani kegiatan
kerja praktik hingga penyusunan laporan ini.

8. Semua pihak yang tidak dapat penulis sebutkan satu per satu, yang telah
memberikan bantuan, dukungan, dan kontribusi baik secara langsung maupun
tidak langsung sehingga pelaksanaan kerja praktik dan penyusunan laporan ini

dapat berjalan dengan lancar.

Penulis menyadari bahwa laporan ini masih jauh dari kata sempurna. Oleh
karena itu, penulis mengharapkan kritik dan saran yang bersifat membangun demi
penyempurnaan laporan ini di masa mendatang. Semoga laporan kerja praktik ini

dapat memberikan manfaat bagi penulis, pembaca, serta menjadi referensi bagi



mahasiswa yang akan melaksanakan kerja praktik maupun penelitian pada bidang

instrumentasi industri.

Wassalamu'alaikum Warahmatullahi Wabarakatuh.

Perawang, 13 Juli 2026
Penulis

Miftahul Al Hakim
3103230009
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